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C
o

n
tro

ller fo
r su

p
p

ly air tem
p

eratu
re o

r ro
o

m
tem

p
eratu

re co
n

tro
l, tw

o
 o

u
tp

u
ts 0...10V

an
d

 active fro
st p

ro
tectio

n
 co

n
tro

l.

A
Q

U
A

24A
2F

/D
 is prim

arily intended for control of supply air
tem

perature or room
 tem

perature in w
ater heated H

V
A

C
 system

s.
It has tw

o sequential outputs for either tw
o stages heating or one

stage heating and one stage cooling w
ith an adjustable neutral

zone betw
een the stages. It also has active frost protection control

and shut-dow
n control. A

Q
U

A
24A

2F
/D

 is built for D
IN

-rail m
ounting

w
ith all settings accessable on the front.

In
stallatio

n

M
ount the controller on a D

IN
-rail in a cabinet or other  enclosure.

P
rotection class

IP
20

A
m

bient tem
perature

0...50°C

S
en

so
rs

M
ain

 sen
so

r
F

or supply air tem
perature control the m

ain sensor is placed in the
incom

ing air duct after the heater.
F

or room
 tem

perature control the m
ain sensor is placed at a

representative location in the room
.

W
ire the sensor according to fig.1 if the built-in setpoint is to be

used, otherw
ise according to fig.2 or fig.3 depending on w

hich
external setpoint is to be used.

L
im

itin
g

 sen
so

r, cascad
e co

n
tro

l
W

hen running room
 tem

perature control the A
Q

U
A

24A
2F

/D
 m

ay be
w

ired as a cascade controller w
ith the m

ain sensor in the room
 and

a lim
iting sensor in the incom

ing air duct. A
ny tem

perature devia-
tion in the room

 results in a shift in the duct controller setpoint. T
he

size of the shift is determ
ined by the cascade factor C

F
. W

hen
running cascade control, the duct tem

perature can be both m
axi-

m
um

 and m
inim

um
 lim

ited.
W

ire the lim
iting sensor according to fig.4.

N
.B

.T
G

-K
360 m

ust be used as lim
iting sensor.

F
ro

st p
ro

tectio
n

 sen
so

r
T

he frost protection sensor is placed, either as a strap-on sensor
(T

G
-A

130), on the heater return w
ater pipe or, as an im

m
ersion

sensor (T
G

-D
130), in the heater or the return w

ater pipe.

S
hould the tem

perature at the frost protection sensor fall below
10°C

 the frost protection controller w
ill force the output Y

1to
increase. A

t 5°C
 Y

1 w
ill be fully open. S

hould the tem
perature fall

below
 5°C

 the alarm
 relays w

ill trip. T
he frost protection alarm

 is
reset by pushing the button A

LA
R

M
 on the front.

R
elay1: 24V

 A
C

, 2A
 is for alarm

 indication.
R

elay2: 230V
 A

C
, 2A

 is for stopping the fan.
W

ire the frost protection sensor according to fig.5.

O
th

er w
irin

g

S
u

p
p

ly vo
ltag

e an
d

 o
u

tp
u

ts
S

upply voltage: 24V
 A

C
 +

/-15%
 50...60H

z
T

erm
inal 13 =

 system
 neutral.

T
erm

inal 14 =
 phase

P
ow

er consum
ption: 5V

A
 m

axim
um

O
utputs: 0...10V

 D
C

 1m
A

 m
axim

um
.

T
erm

inal 9 =
 signal neutral

T
erm

inal 10 =
 Y

1, heating
T

erm
inal 11 =

 Y
2, heating or cooling

O
n increasing heat dem

and the sequence order is Y
2 before Y

1.

D
am

p
er lim

itin
g

B
y using a T

B
I-100 potentiom

eter it is possible to m
axim

um
 ot

m
inim

um
 lim

it an output signal to a dam
per actuator.

W
ire the T

B
I-100 according to fig.6 (m

inim
um

) or fig.7 (m
axim

um
).

In
verter

In the A
Q

U
A

24A
2F

/D
 there is a separate inverter (term

inal 17=
in,

term
inal 18=

out).
It is not internally connected to the controller but can if needed be
w

ired to either output.

S
h

u
t d

o
w

n
 m

o
d

e
A

Q
U

A
24A

2F
/D

 has an input (term
inals 15-16) w

hich is w
ired to a

potential-free contact in the fan m
otor relay. T

he contact should be
closed w

hen the fan is running. W
hen the fan is stopped the

A
Q

U
A

24A
2F

/D
 w

ill sw
itch to shut-dow

n m
ode w

hich m
eans that

the tem
perature at the frost protection sensor is held at 25°C

 and
the integrators are shut dow

n. S
hut-dow

n control only uses output
Y

1. Y
2 is held at 0V

. O
n restart the starting output is determ

ined
by the P

-offset only. If the offset is zero the startup point is m
id

betw
een Y

1 and Y
2.

S
et P

o
in

t C
o

n
tro

l
T

he setpoint can be shifted -15K
 - +

15K
 from

 the set value by
applying a 0-10V

 D
C

 signal to the S
P

C
 input (term

inal 8). 5V
 gives

zero shift. If the term
inal is left open it is internally held at zero

shift.
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S
ettin

g
s

A
Q

U
A

24A
2F

/D
 is on delivery set to values suitable as starting

values for balancing the system
.

F
inal settings m

ust be tried out w
hen the system

 is com
issioned.

F
actory settings F

S
 in brackets.

S
etpoint

S
etpoint for the m

ain controller. 0...30°C
. (F

S
 20°C

).
N

Z
N

eutral zone betw
een Y

1 and Y
2. 0...5K

. (F
S

 0K
).

P
d

P
roportional band for the duct controller. 2...100K

. (F
S

18K
). T

he value signifies the necessary change in duct
tem

perature to shift either output from
 0V

 to 10V
.

Id
R

eset tim
e for the duct controller. 1.7...20 m

inutes. (F
S

 8
m

inutes).
C

F
C

ascade factor. 0.5...15. (F
S

 5). T
he value signifies the

im
m

ediate change in duct controller setpoint for a 1K
step change in room

 tem
perature. (C

ascade control
only).

Ir
R

eset tim
e for the room

 controller. 3...33 m
inutes (F

S
 20

m
inutes) (C

ascade control only)
M

in
M

inim
um

 duct tem
perature. 0...30°C

. (F
S

 15°C
).

(C
ascade control only).

M
ax

M
axim

um
 duct tem

perature. 20...60°C
. (F

S
 40°).

(C
ascade control only).

N
.B

.
W

hen running single sensor room
 tem

perature control (not
cascade control) C

F
, Ir, M

in and M
ax are inactive.

A
m

plification and reset tim
e are then set as for duct tem

pera-
ture control using P

d and Id.

F
u

n
ctio

n
 sw

itch
es

1
P

osition A
: B

uilt-in setpoint.
P

osition B
: E

xternal setpoint.
2

P
osition A

: Y
2 increasing output signal on increasing cooling

dem
and.

P
osition B

: Y
2 increasing output signal on increasing heat

dem
and.

3
P

osition A
: P

-control, duct controller (room
 controller on

single-sensor room
 control).

P
osition B

: P
I-control, duct controller (room

 controller on
single-sensor room

 control).
4

P
osition A

: P
-control, room

 controller w
hen running cascade

control.
P

osition B
: P

I-control, room
 controller w

hen running cascade
control.

5
P

osition A
: D

uct tem
perature control or single sensor room

control.
P

osition B
: C

ascade control

W
irin

g
 d

iag
ram

s

F
ig 1:

M
ain sensor w

hen using the built-in setpoint.
F

ig 2:
M

ain sensor and external setpoint T
B

I-30.
F

ig 3:
M

ain sensor and external setpoint w
hen running room

tem
perature control w

ith room
 sensor T

G
-R

430.
F

ig 4:
Lim

iting sensor w
hen running cascade control.

F
ig 5:

F
rost  protection sensor.

F
ig 6:

M
inim

um
 lim

iting of an output signal using lim
iting

potentiom
eter T

B
I-100.

F
ig 7:

M
axim

um
 lim

iting of an output signal using lim
iting

potentiom
eter T

B
I-100.

E
M

C
 em

issio
n

s &
 im

m
u

n
ity stan

d
ard

s:
T

his product conform
s w

ith the requirem
ents of E

uropean E
M

C
standards C

E
N

E
LE

C
 E

N
 50081-1 and E

N
 50082-1 and carries

the C
E

 m
ark.

L
V

D
T

his product conform
s w

ith the requirem
ents of E

uropean LV
D

standards IE
C

 669-1 and IE
C

 669-2-1.
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R
eg

ler fü
r d

ie R
eg

elu
n

g
 d

er Z
u

lu
ft- o

d
er

R
au

m
tem

p
eratu

r m
it 2 A

u
sg

än
g

en
 vo

n
 0...10 V

u
n

d
 aktiver F

ro
stch

u
tzreg

elu
n

g

D
er R

egler A
Q

U
A

24A
2F

/D
 ist in erster Linie für die R

egelung der
Z

uluft- oder R
aum

tem
peratur in m

it W
asser beheizten H

V
A

C
-

A
nlagen vorgesehen. E

r hat zw
ei F

olgeausgänge für entw
eder zw

ei
H

eizstufen oder eine H
eiz- und eine K

ühlstufe  m
it  einstellbarer

neutraler Z
one zw

ischen den S
tufen. E

r ist auß
erdem

 m
it einer

aktiven F
rostschutzregelung und einer A

bschaltregelung
ausgestattet. A

Q
U

A
24A

2F
/D

 ist für die M
ontage an einer D

IN
-

S
chiene vorgesehen. A

lle E
instellungen können an der V

orderseite
vorgenom

m
en w

erden.

F
ü

h
ler

H
au

p
tfü

h
ler

F
ür die R

egelung der Z
ulufttem

peratur ist der H
auptfühler im

Z
uluftkanal angebracht.

F
ür die R

egelung der R
aum

tem
peratur ist der H

auptfühler an einer
repräsentativen S

telle im
 R

aum
 angebracht.

W
enn die eingebaute S

ollw
erteinstellung verw

endet w
erden soll, den

G
eber gem

äß
 A

bb. 1 anschließ
en, ansonsten gem

äß
 A

bb. 2 oder
A

bb. 3, je nachdem
, w

elche externe S
ollw

erteinstellung verw
endet

w
erden soll.

�

W
ichtig: Lesen S

ie diese
A

nw
eisung vor M

ontage und
A

nschluß
 des P

roduktes
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A
Q

U
A

3

B
eg

ren
zu

n
g

sfü
h

ler, K
askad

en
reg

elu
n

g
B

ei der R
aum

tem
peraturregelung kann A

Q
U

A
24A

2F
/D

 w
ie ein

K
askadenregler m

it H
auptfühler im

 R
aum

 und einem
B

egrenzungsfühler im
 Z

uluftkanal angeschlossen w
erden. E

ine
T

em
peraturabw

eichung im
 R

aum
 führt zu einer Ä

nderung des
S

ollw
ertes für den Z

uluftregler. D
ie G

röß
e dieser Ä

nderung w
ird

durch den K
askadenfaktor C

F
 bestim

m
t. D

ie Luftkanaltem
peratur

kann bei der K
askadenregelung sow

ohl nach oben als auch nach
unten hin begrenzt w

erden.
D

en B
egrenzungsfühler gem

äß
 A

bb. 4 anschließ
en.

B
each

ten
: T

G
-K

360 m
uß

 als B
egrenzungsfühler verw

endet
w

erden.

Ü
b

rig
e V

erkab
elu

n
g

V
erso

rg
u

n
g

ssp
an

n
u

n
g

 u
n

d
 A

u
sg

än
g

e
V

ersorgungsspannung: 24V
 ~

  +
/-15 %

 50...60 H
z

K
lem

m
e 13 =

 N
ulleiter

K
lem

m
e 14 =

 P
hase

Leistungsaufnahm
e m

ax. 5 V
A

A
usgänge 0...10 V

 =
 m

ax. 1 m
A

K
lem

m
e 9 =

 S
ignalnulleiter

K
lem

m
e 10 =

 Y
1, H

eizung
K

lem
m

e 11 =
 Y

2, H
eizung oder K

ühlung
B

ei steigendem
 H

eizbedarf ist die R
eihenfolge der S

equenz  Y
2

vor Y
1.

B
eg

ren
zu

n
g

 d
er L

u
ftklap

p
en

steu
eru

n
g

D
urch die V

erw
endung eines P

otentiom
eters vom

 T
yp T

B
I-100

ist es m
öglich, ein A

usgangssignal an eine
Luftklappensteuerung nach oben oder nach unten hin zu
begrenzen.
D

as T
B

I-100 gem
äß

 A
bb. 6 (B

egrenzung nach unten)
bzw

. A
bb. 7 (B

egrenzung nach oben) anschließ
en.

A
b

sch
altm

o
d

u
s

A
Q

U
A

24A
2F

/D
 besitzt einen E

ingang (K
lem

m
e 15-16), der an

einen potentialfreien K
ontakt im

 R
elais des V

entilatorm
otors

angeschlossen w
erden m

uß
. D

er K
ontakt sollte geschlossen

sein, w
enn der V

entilator läuft. B
eim

 A
bschalten des V

entilators
schaltet A

Q
U

A
24A

2F
/D

 auf den A
bschaltm

odus um
, w

as
bedeutet, daß

 die T
em

peratur am
 F

rostschutzfühler auf 25°C
gehalten w

ird und die Integratoren abgeschaltet w
erden. D

ie
A

bschaltregelung verw
endet nur A

usgang Y
1. Y

2  ist auf 0 V
gehalten. B

eim
 erneuten S

tart w
ird der ausgegebene S

tartw
ert

nur durch die P
-V

erschiebung bestim
m

t. Ist die V
erschiebung

gleich N
ull, liegt der S

tartpunkt in der M
itte zw

ischen Y
1 und Y

2.

In
stallatio

n

D
er A

Q
U

A
24A

2F
A

/D
 auf einer D

IN
-S

chiene in einem
 S

chaltschrank
oder in einem

 separaten G
ehäuse m

ontieren.
S

chutzart:IP
20

U
m

gebungstem
peratur:

0...50 °C

F
ro

stsch
u

tzfü
h

ler
D

er F
rostschutzfühler w

ird entw
eder als aufsetzbarer R

egler
(T

G
-A

130) an der R
ückw

asserleitung zum
 H

eizgerät oder als
eintauchbarer R

egler (T
G

-D
130) im

 H
eizgerät oder in der

R
ückw

asserleitung angebracht.
S

ollte die T
em

peratur am
 F

rostschutzfühler unter 10°C
absinken, veranlaß

t der F
rostschutzregler eine E

rhöhung des
A

usganges Y
1. B

ei 5°C
 ist Y

1 ganz geöffnet. S
inkt die T

em
pe-

ratur unter 5°C
, lösen die A

larm
relais aus.

D
er F

rostschutzalarm
 w

ird durch D
rücken der A

LA
R

M
-T

aste auf
der V

orderseite zurückgestellt.
R

elais 1 für 24 V
, ~

, 2 A
 dient zur A

nzeige des A
larm

s.
R

elais 2 für 230 V
~

, 2 A
 dient zum

 A
bschalten des V

entilators.
D

en F
rostschutzfühler gem

äß
 A

bb. 5 anschließ
en.
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E

in
stellu

n
g

en

D
er R

egler A
Q

U
A

24A
2F

/D
 ist bei der Lieferung auf W

erte
eingestellt, die sich als S

tartw
erte zum

 A
usbalancieren des

S
ystem

s eignen. D
ie endgültigen E

instellungen m
üssen bei der

Inbetriebnahm
e des S

ystem
s durch P

robieren erm
ittelt w

erden. D
ie

w
erkseitigen E

instellungen F
S

 sind in K
lam

m
ern angegeben.

S
etp

o
in

t
S

ollw
ert für den H

auptregler. 0...30°C
 (F

S
 20°C

)
N

Z
N

eutrale Z
one zw

ischen Y
1 und Y

2. 0...5 K
 (F

S
 0 K

)
P

d
P

roportionaler B
ereich für den Luftkanalregler. 2...100 K

(F
S

 18 K
). D

ieser W
ert bezeichnet die Ä

nderung der
Luftkanaltem

peratur, die erforderlich ist, um
 Y

1 von 0 V
auf 10 V

 um
zuschalten.

Id
R

ückstellzeit für den Luftkanalregler. 1,7...20 M
inuten.

(F
S

 8 M
inuten)

C
F

K
askadenfaktor. 0,5...15 (F

S
 5). D

er W
ert bezeichnet die

unm
ittelbare Ä

nderung des Luftkanalreglersollw
ertes für

eine Ä
nderung der R

aum
tem

peratur um
 eine S

tufe von 1
K

. (N
ur bei K

askadenregelung)
Ir

R
ückstellzeit für den R

aum
regler. 3...33 M

inuten
(F

S
 20 M

inuten). (N
ur bei K

askadenregelung)
M

in
M

indesttem
peratur des Luftkanals. 0...30°C

 (F
S

 15°C
).

(N
ur bei K

askadenregelung)
M

ax
H

öchsttem
peratur des Luftkanals. 20...60°C

 (F
S

 40°C
).

(N
ur bei K

askadenregelung)
B

each
ten

:W
enn die R

aum
tem

peraturregelung m
it einem

einzelnen F
ühler betrieben w

ird (keine K
askadenregel-

ung), sind C
F

, Ir, M
in und M

ax nicht aktiv. In diesem
 F

all
w

erden V
erstärkung und R

ückstellzeit w
ie bei der

Luftkanalregelung m
it P

d und Id eingestellt.

F
u

n
ktio

n
ssch

alter

1
P

osition A
:

E
ingebaute S

ollw
erteinstellung

P
osition B

:
E

xterne S
ollw

erteinstellung
2

P
osition A

:
Y

2 ist ein ansteigender A
usgang bei steigender

K
ühlanforderung

P
osition B

:
Y

2 ist ein ansteigender A
usgang bei steigender

H
eizanforderung

3
P

osition A
:

P
-R

egelung, Luftkanalregler (R
aum

regler bei
R

aum
regelung m

it einem
 einzelnen F

ühler)
P

osition B
:

P
I-R

egelung, Luftkanalregler (R
aum

regler bei
R

aum
regelung m

it einem
 einzelnen F

ühler)
4

P
osition A

:
P

-R
egelung, R

aum
regler bei K

askadenregelung
P

osition B
:

P
I-R

egelung, R
aum

regler bei K
askadenregelung

5
P

osition A
:

Luftkanaltem
peraturregelung oder R

aum
regelung

m
it einem

 einzelnen F
ühler.

P
osition B

:
K

askadenregelung

S
ch

altp
lan

A
bb. 1:

H
auptfühler bei V

erw
endung der eingebauten

S
ollw

erteinstellung
A

bb. 2:
H

auptfühler und externe S
ollw

erteinstellung T
B

I-30
A

bb. 3:
H

auptfühler und externe S
ollw

erteinstellung bei der
R

aum
tem

peraturregelung m
it R

aum
fühler T

G
-R

430
A

bb. 4:
B

egrenzungsfühler bei der K
askadenregelung

A
bb. 5:

F
rostschutzfühler

A
bb. 6:

U
ntere B

egrenzung eines A
usgangssignals durch das

B
egrenzungspotentiom

eter T
B

I-100
A

bb. 7:
O

bere B
egrenzung eines A

usgangssignals durch das
B

egrenzungspotentiom
eter T

B
I-100

E
M

C
-E

m
issio

n
s- u

n
d

 Im
m

u
n

itätsn
o

rm
en

:
D

ieses P
rodukt erfüllt die A

nforderungen der europäischen
E

M
C

-N
orm

en C
E

N
E

LE
C

 E
N

 50081-1 und E
N

 50082-1 und ist
m

it der C
E

-M
arke versehen.

L
V

D
D

ieses P
rodukt erfüllt die A

nforderungen der europäischen
LV

D
-N

orm
en IE

C
 669-1 und IE

C
 669-2-1.

D
ie R

elais sind in A
larm

-
position gezeichnet.
A

lle N
ulleiter sind intern

m
iteinander verbunden.
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Lisez ces instructions avant de
procéder à l'assem

blage et au
raccordem

ent
�

R
ég

u
lateu

r p
o

u
r le co

n
trô

le d
e tem

p
ératu

re d
e

so
u

fflag
e o

u
 d

’am
b

ian
ce, d

eu
x so

rties 0...10V
et p

ro
tectio

n
 an

tig
el active.

Le régulateur A
Q

U
A

24A
2F

/D
 est destiné au contrôle de la

tem
pérature de soufflage ou de la tem

pérature am
biance pour les

caissons de traitem
ent d’air. Il dispose de deux sorties

séquentielles, deux pour le chauffage ou une pour le
refroidissem

ent et une pour le chauffage, avec une zone neutre
réglable. Il est aussi équipé d’une protection antigel active et d’une
m

ise en veille. Il est prévu pour un m
ontage sur rail D

IN
 avec toutes

les fonctions en façade.

In
stallatio

n

Les régulateurs A
Q

U
A

24A
2F

/D
 sont prévus pour une fixation sur

rail D
IN

 en arm
oire.

C
lasse de protection IP

20
T

em
pérature de fonctionnem

ent de 0 à 50°C
.

S
o

n
d

es

S
o

n
d

e p
rin

cip
ale

P
our un contrôle de tem

pérature de soufflage, la sonde principale
est placée dans la gaine de soufflage après la batterie.
P

our un contrôle de la tem
pérature am

biante, la sonde principale
est placée dans l’am

biance à un endroit clef.
R

accordez la sonde com
m

e indiqué sur la fig. 1 si vous devez
utiliser le point de consigne intégré. S

uivre les figures 1 et 2 si vous
utilisez un autre type de point de consigne.

S
o

n
d

e d
e lim

ite R
ég

u
latio

n
 en

 cascad
e

Lorsqu’il assure le contrôle de la tem
pérature d’am

biance,
l’A

Q
U

A
24A

2F
/D

 peut être utilisé com
m

e régulateur cascade, avec
la sonde principale dans l’am

biance et la sonde de lim
ite dans la

gaine de soufflage. Les changem
ents de tem

pérature dans la pièce
entraîne un décalage du point de consigne. La valeur du décalage
dépend  du facteur de cascade C

F
. Lors de la régulation en

cascade, il peut être établi une lim
ite m

inim
um

 et m
axim

um
 de la

tem
pérature de soufflage. (voir fig.4)

N
O

T
E

 : Il est nécessaire d’utiliser dans ce cas une sonde T
G

-K
360

P
ro

tectio
n

 an
tig

el
O

n doit utiliser une sonde antigel placée sur le retour d’eau,
T

G
-A

130. ou une sonde d’im
m

ersion T
G

-D
130 dans la batterie

ou sur le retour d’eau..
Lorsque la sonde antigel détecte une tem

pérature d’eau en
dessous de 10°C

, le régulateur force la sortie Y
1 vers son m

axi-
m

um
. S

i la tem
pérature descend en dessous de 5°C

, les relais
d’alarm

e seront actifs et la LE
D

 s’allum
era. Le réarm

em
ent

s’effectue par une pression sur le bouton A
LA

R
M

 situé en
façade du régulateur.
R

E
LA

IS
 1 :24V

 A
C

 sert à l’indication de l’alarm
e.

R
E

LA
IS

 2 :230V
, 2A

 sert à l’arrêt du ventilateur.
S

uivre la figure 5 pour le raccordem
ent de la sonde antigel.

A
u

tres R
acco

rd
em

en
ts

T
en

sio
n

 E
n

trées/S
o

rties
A

lim
entation 24 V

 A
C

 +
/-15%

 50/60H
z

(B
orne 13 =

 neutre, B
orne 14 =

 phase)
C

onsom
m

ation m
ax. 5V

A

S
orties 0/10 V

 D
C

 1m
A

 m
axim

um
B

orne 9 =
 signal neutre

B
orne 10 =

 S
ortie C

haud Y
1

B
orne 11 =

 S
ortie C

haud ou F
roid Y

2
E

n dem
ande de chaud, l’ordre des séquences est Y

2 avant Y
1.

L
im

itatio
n

 so
rtie reg

istre
E

n utilisant le potentiom
ètre T

B
I 100, il est possible de lim

iter (m
ini-

m
um

 et m
axim

um
) le signal de sortie du servom

oteur de registre.
R

accorder le T
B

I 100 conform
ém

ent à la figure 6 (m
inim

um
) ou la

fig. 7 (M
axim

um
).

M
o

d
e veille

L’A
Q

U
A

24A
2F

/D
  possède une entrée (B

ornes 15/16) qui doivent
être connectées à un contact auxiliaire du ventilateur. Le contact
doit être ferm

é quand le ventilateur fonctionne. Q
uand le

ventilateur est arrêté, l’A
Q

U
A

24 A
2F

/D
 passe en m

ode veille, ce
qui se traduit par un m

aintien à 25°C
 de la tem

pérature au niveau
de la sonde antigel. La com

m
ande d’arrêt utilise dans ce cas

uniquem
ent les sorties Y

1.(Y
=

0V
).

A
u redém

arrage le contrôle est fait sur l’écart entre consigne
et m

esure en m
ode P

. S
i l’écart entre la consigne est la m

esure est
égal à 0°C

, le point de dém
arrage est situé entre le signal Y

1 et
Y

2.

D
écalag

e d
u

 p
o

in
t d

e co
n

sig
n

e
Le point de consigne peut être décalé de -15K

 à +
15K

 par rapport
à la valeur de consigne, en appliquant un signal de 0 à 10 V

 à
l’entrée S

P
C

 (B
orne 8). 5V

, équivaut à un décalage nul. S
i la borne

est laissée libre, un décalage nul est m
aintenu.
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R
ég

lag
es

L’A
Q

U
A

24A
2F

/D
 est livré d’origine avec des valeurs perm

ettant
d’équilibrer correctem

ent le systèm
e. O

n devra déterm
iner les

réglages définitifs à la m
ise en service du systèm

e. Les réglages en
usine (F

S
) sont indiqués entre parenthèses.

S
etpoint :

P
oint de consigne du régulateur principal. 0 à 30°C

 (F
S

 =
20°C

)
N

Z
 :

Z
one neutre entre Y

1 et Y
2. 0 à 5K

 (F
S

 =
 0K

). La valeur
indique la variation.

P
d :

B
ande proportionnelle, 2 à 100K

 (F
S

 =
 18K

), pour le
contrôle de gaine, la valeur représente la différence de
tem

pérature pour que la sortie passe de 0 à 10 V
.

Id :
T

em
ps d’intégration dans la gaine. 1.7 à 20 m

inutes.
(F

S
 =

 8m
in).

C
F

 :
F

acteur de cascade. 0.5 à 15 (F
S

 5). La valeur règle le
déplacem

ent im
m

édiat de la tem
pérature de soufflage en

gaine pour une différence de 1°C
 sur la consigne.

(en m
ode cascade uniquem

ent)
Ir :

T
em

ps d’intégration dans l’am
biance 3 à 33 m

inutes
(F

S
 =

 20 m
inutes.) (en m

ode cascade uniquem
ent)

M
in :

T
em

pérature m
inim

um
 de soufflage dans la gaine.

0 à 30°C
 (F

S
 =

 15°C
) (en m

ode cascade uniquem
ent)

M
ax :

T
em

pérature m
axim

um
 de soufflage dans la gaine.

20 à 60°C
. (F

S
 =

 40°)(en m
ode cascade uniquem

ent)
N

O
T

E
 :

E
n cas de régulation par sim

ple sonde de gaine, (P
as en

contrôle de cascade), les fonctions C
F

, Ir, M
in. et M

ax.
sont inactives. L’am

plification et le tem
ps d’intégration

sont réglés com
m

e pour un fonctionnem
ent en gaine

avec les potentiom
ètres P

d et Id

P
o

sitio
n

n
em

en
t d

es sélecteu
rs d

e fo
n

ctio
n

s

1
P

osition A
C

onsigne interne,      P
osition B

   C
onsigne externe

2 P
osition A

A
ugm

entation du signal Y
2 quand la dem

ande de
froid augm

ente
P

osition B
A

ugm
entation du signal Y

2 quand la dem
ande de

chaud augm
ente

3
P

osition A
P

roportionnel version gaine (contrôle d’am
biance

avec une seule sonde)
P

osition B
P

roportionnel Intégral version gaine (contrôle
d’am

biance avec une seule sonde)
4

P
osition A

P
roportionnel version am

biance avec fonction cascade
P

osition B
P

roportionnel Intégral version am
biance avec fonction

cascade
5

P
osition A

C
ontrôle de tem

pérature dans la gaine ou sim
ple

sonde d’am
biance.

P
osition B

C
ontrôle d’am

biance.

S
ch

ém
as d

e racco
rd

em
en

t

F
ig 1:

S
onde principale quand on utilise la consigne interne.

F
ig 2:

S
onde principale et consigne externe T

B
I 30.

F
ig 3:

S
onde principale et consigne externe quand on contrôle

la tem
pérature d’am

biance avec une T
G

R
 430.

F
ig 4:

S
onde lim

ite en cas de régulation en cascade.
F

ig 5:
S

onde de protection antigel.
F

ig 6:
Lim

itation M
in. d’un signal de sortie utilisant un

potentiom
ètre de lim

ite T
B

I 100.
F

ig 7:
Lim

itation M
ax. d’un signal de sortie utilisant un

potentiom
ètre de lim

ite T
B

I 100.

N
o

rm
es d

e co
m

p
atib

ilité électro
m

ag
n

étiq
u

e (ém
issio

n
s et

in
sen

sib
ilité au

x p
arasites)

C
e produit est conform

e aux exigences des norm
es de

com
patibilité électrom

agnétique européennes C
E

N
E

LE
C

 E
N

50081-1 et E
N

 50082-1 et porte le label C
E

.
C

o
m

m
an

d
e b

asse ten
sio

n
C

e produit est conform
e aux exigences des norm

es de com
m

ande
basse tension européennes IE

C
 669-1 et IE

C
 669-2-1.

Les relais sont dessinés en
position alarm

e.
T

ous les neutres sont
raccordés en interne.

1

123456789101112131415161718222324 192021

S
o

nd
e principa

le
S

o
nd

e lim
ite

S
o

nd
e an

tige
l

N
eutre signa

l
N

eutre signa
l

+10V
 D

C
0-10V

 
S

P
C

 0-10
V

 D
C

 entrØ
e

N
eutre signa

l
Y

1
Y

2
N

eutre signa
l

N
eutre

24V
 A

C
 p

hase
V

e
ille

N
eutre signa

l
N

on raccordØ
N

on raccordØ

A
larm

e rela
is

24
V

 A
C

, 2
A

N
on racco

rdØ
A

larm
e rela

is
23

0V
 A

C
, 2A

A
lim

en-
ta

tion

S
o

rtie
 0-1

0V
 D

C
m

ax 1
 m

A

P
o

int de con-
signe

 externe
 


